FanControl2 by joergm6 Hilfe v.2.3

Support-Forum: IHAD
Danksagungen: diddsen, _marv_, DreamKK
Spaeleus(it), mimi74(fr), Bschaar(nl)

FanControl2

Funktion

Steuerung eines 3pin Lufter oder 4pin (PWM) Lufter abhangig von dem Durchschnitt
der 2 hochsten Temperaturwerte.

Geregelt wird langsam, da sich Temperaturen auch nicht schnell &hdern und keine
unnotige CPU-Belastung auftreten sollte.

Sicherheitsfunktionen

Meldet der Lufter 20min keine Drehzahl wird davon ausgegangen, dal3 der Lufter
defekt ist. RegelméafRig wird auf dem TV dann eine entsprechende Meldung
angezeigt. Wird im Standby-Modus der Lufter ausgeschaltet, erfolgt bei
Uberschreiten der eingestellten Maximaltemperatur ein Einschalten des Lufters. Fallt
die Temperatur um mehr als 3C schaltet dieser wieder aus. Der Lufter lauft in den
ersten 10min mit minimaler Drehzahl.
Der Uberhitzungsschutz kann um bis zu 9C vergroRert werden.
Es kann eingestellt werden ob die Box herunterfahrt, bei welcher Temperatur und bei
Lifterausfall.

Fan Contral 2

Ahbruch oK © prifen

Liftertyp

Lafter aus im Standby

min Drehzabl rpm I

max Drehzahl rpm I

Rube-Temperatur C I
Ende-Temperatur C

Anfangs Spannung I
Anfangs PWI ]

Aktueller Wert: 4Pin

Temperakur & 475
Ziel rom 1262
Ahktusll rpm 1260
Spannung 230
PWWM 158

Einstellungen

Optimale Einstellungen

Haufig wird nach der optimalen Einstellung gefragt .... optimal = persénlich

Sie missen lhre Einstellungen testen und sehen, welche Parameter lhren Anforderungen
entsprechen. Alle Temperaturen bis 50C sind gut, m it original 60mm sind aber auch 54<C normal.

Lafter aus im Standby
Ja = Lufter wird ausgeschaltet wenn die Box sich im Standby befindet
Ja, aul3er bei Aufnahme oder HDD = Lufter wird im Standby ausgeschaltet wenn
keine Aufnahme lauft und HDD im Sleep-Mode ist.



min Drehzahl
Bei Temperatur "Ruhe-Temperatur" und darunter wird diese eingestellte Drehzahl

eingeregelt.
Empfohlene Einstellung zum Anfang: 500rpm

max Drehzahl
Bei Temperatur "Ende-Temperatur" und dartber wird diese eingestellte Drehzahl
eingeregelt.
Empfohlene Einstellung: Fir einen niedrigen Gerauschpegel des Lifters den Wert nach Gehor
einstellen. Der maximale Wert wird meist nicht erreicht, da nicht erforderlich.

Ruhe Temperatur
Bis einschlief3lich dieser Temperatur wird nicht geregelt und die min Drehzahl ist

eingestellt.
Empfohlene Einstellung zum Anfang: 42C

Ende Temperatur
Das ist die maximale Temperatur die auftreten darf, ist diese erreicht, wird die

maximale Drehzahl eingestellt.
Empfohlene Einstellung zum Anfang: 50C

Anfangs-Spannung und -PWM
Bei Anderungen an diesen Werten wird sofort auch der Lufter darauf eingestellt. Es
kann nun direkt das Ergebnis tber die Drehzahl ermittelt werden. Die Regelung setzt
aber trotzdem sofort wieder ein, also schnell schauen oder Werte laufend verandern.
Diese Werte werden eingestellt, wenn die Box startet bzw. wenn der Lufter im

Standby ausgeschaltet war.
Empfohlene Einstellung: Regler stehenlassen bei ca. 1000rpm

fur Luftertyp 3pin
Fur die Regelung spannungsgesteuerter 3poliger Lifter mit Tachosignal. Gesteuert
wird nur die Spannung. Einstellungen bei PWM haben keinen Einfluss. Stellt die
Anfangsspannung auf einen Wert, der der Drehzahl entspricht, mit dem der Lufter
beim Start der Box anfanglich laufen soll. Ab dieser Drehzahl wird geregelt.

fur LUftertyp 4pin
Fur die Regelung pulsweitenmodolierter (PWM) 4poliger Lufter. Gesteuert wird zuerst
der PWM Wert. Reicht der Regelbereich nicht mehr aus, wird wenn maglich auch die
Spannung geregelt. Die Spannungseinstellung ist notwendig. Stellt die Spannung auf
den Maximalwert (bei DM500HD auf 5-10). Aber auch ein geringerer Spannungswert
ist sinnvoll. Eine geringere Spannung bedeutet eine geringere maximale Drehzahl
sowie eine geringere minimale Drehzahl. Setzt die Spannung moglichst so, das der
Regelbereich mit PWM ausreicht.
Es gibt Liufter die auch bei PWM=0 nach zu hoch drehen. Verringert hier die
Spannung bis die gewilnschte min Drehzahl (auch 0 moglich) erreicht wird. Habt
aber auch die sich verringernde max Drehzahl im Auge.
Stellt PWM auf einen Wert, der der Drehzahl entspricht, mit dem der Lufter beim
Start der Box anfanglich laufen soll. Ab dieser Drehzahl wird geregelt.



fur Luftertyp Steuerung aus
Die Regelung ist deaktiviert. Der Lufter lauft mit den letzten Parametern weiter. Der
Lafter wird NICHT ausgeschaltet!

Prufen

Hier wird versucht, die minimale Drehzahl des Lifters fir den Anlauf bei stehendem
Lafter und die minimale Drehzahl bevor der Lifter abschaltet zu ermitteln.

Ebenso wird die maximale Drehzahl fur diese Einstellungen ermittelt. (OK) bedeutet
Wert passt zu den Einstellungen bei (!') passen die Einstellungen nicht zu den vom
Lifter erreichbaren Werten. Diese Angaben dienen der Info und beeinflussen nicht
die Regelung innerhalb des Mdglichen.

Fur 4Pin werden zuséatzlich Angaben Uber den erweiterten Regelbereich angezeigt.
Das bedeutet, es wird Uber den PWM-Bereich hinaus auch die Spannung verandert.

Temperatur-Monitor

Mit der "Info-Taste" kbnnen die Einzelwerte der Temperaturen angezeigt werden.
Dricke die Info-Taste zum einmaligen Auslesen der HDD-Temperatur.

Fan Control 2 - Setup

Aktlon bei LUfterausFall zeige Infonmation
Box ausschalten bei Temperatur () B
Uberhitzungsschutz erhéhen um (G} a
HDD-Temperatur im HOD-Standby-Modus lesen ja
DMM-Fancontrol deaktiviert ja
Zeige Monitor im Erweiterungs-MenD ia
Anzahl| der WeblF-Log-Eintrige 200
Logging Verzeichnis ‘baltampd
Aktiviera Daten Logging Ia
Auto-Léschen Daten dlter als (Tage) 11
Aktiviers Ereignis Logging nein

Spezial-Setup

Mit der "Menu-Taste" kbnnen spezielle Werte definiert werden.

Aktion bei Lufterausfall [zeige Informat  ion]

Meldung bei defekten Lufter, Box herunterfahren oder nichts machen.

Box herunterfahren bei Temperatur (C) [65]

Bei Erreichen der definierten Temperatur wird die Box ausgeschaltet (DeepStandby).
Uberhitzungsschutz erhéhen um (C) [0]

Ist der Lufter aus im Standby wird diese bei erreichen der maximalen Temperatur
eingeschaltet. Diese maximale Temperatur kann um bis zu 9C vergrof3ert werden.
HDD-Temperatur im HDD-Standby-Modus lesen [auto]

Ja Temperatur der HDD auch im HDD-Standby lesen
Nein Temperatur der HDD nur lesen wenn aktiv
Auto beim Start von FC2 wird einmal getestet ob die HDD anlauft und wenn ja

wird das Auslesen deaktiviert
Niemals kein Auslesen der HDD Temperatur
DMM-FanControl deaktiviert [Nein]
Wird in Skins die Temperatur mit angezeigt, ist die DMM-Liftersteuerung auch aktiv
und schaltet ebenfalls den Lifter. Es entstehen ungewollte Ein/Ausschaltvorgange.
Empfehlung: DMM-Fancontrol deaktivieren



Zeige Monitor im Erweiterungsmenu [Ja]

Monitor im Erweiterungsmeni (Lang-Blau-Taste) anzeigen.

Anzahl der WeblF-Log-Eintrage [40]

Wie viele Ereignisse sollen im WeblF angesehen werden kénnen.40 - 999

Logging Verzeichnis

Wahle mit "OK" den Ort, wohin die Log-Dateien geschrieben werden solle. Daten
werden nur geschrieben wenn mindestens noch 10MByte frei sind.

Aktiviere Data Logging

Es wird jede Minute ein Datensatz in die Datei FC2data.csv geschrieben. Diese kann
z.B. direkt in Excel aufgerufen werden. Ist diese Datei nicht vorhanden und wird
diese Option aktiviert, wird auch eine Kopfzeile erzeugt.

ca. 4kByte je Stunde

Auto-Léschen Daten alter als (Tage) [Nein]

Data-Logging-Daten die alter als diese Angabe sind, werden geldscht.

Ausfihrung: taglich 00:00 und bei Enigma2-Start

Aktiviere Ereignis Logging

Es wird jedes FC2-Ereignis in die Datei FC2events.txt geschrieben.

ca. 30kByte je Stunde

Web-Interface

Aufruf: http://dream.box.ip.addr/fancontrol
Zeigt Information zu den aktuellen Lufterwerten und die letzen Ereignislogs an. Je
Stunde wird ein Wert fur Temperatur und Drehzahl angezeigt.

Mit "FC2 Log" kbnnen die Logging-Dateien heruntergeladen werden und das Logging
eingestellt werden.

"FC2 Chart" zeigt Online-Diagramme der letzten 48h. Das Data-Logging muss dazu
aktiviert sein.

Bei Nutzung von Firefox kann es vorkommen, daf3 das Diagramm nicht
ordnungsgemald angezeigt wird. Dann ist eine zusatzliche Seitenaktualisierung (F5)
notwendig.

Sonstiges

Alle far den Lufter wichtigen aktuellen Messwerte werden als Wert und
Balkendiagramm angezeigt. Der Balkenanzeigebereich basiert auf die eingestellen
Parameter.

FanControl2 ist fur verschiedene Sprachen vorbereitet. POT-Datei ist im ipkg wenn
Jemand andere Sprachen zur Verfigung stellen mochte.

Die Einstellungen werden bei den normalen Enigma2-Settings abgelegt und sind
somit im Backup/Restore enthalten.



